LABORATORIUM - Fizyka

Badanie silnika pradu statego

1. Cel éwiczenia

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie sie z whasciwoSciami i zasadg dziatania silnikow pradu statego, oraz zaleznoscig

napiecia zasilajacego do predkosci obrotowe;.

2, Troche teorii

Silnik to urzadzenie, ktdre generuje ruch - zazwyczaj obrotowy, choé nie zawsze. Okreslenie “pradu statego” oznacza
natomiast, ze energie do dziatania pobiera z pradu elektrycznego, a doktadniej - z pradu statego. To taki rodzaj pradu, ktérego
parametry nie zmieniajg sie w czasie. Jednak nic nie jest idealne i kazde Zrddto pradu statego nieco zmienia swoje parametry
pod wptywem obcigzenia lub z biegiem czasu.

Ten rodzaj silnika sktada sie z ruchomego rotora, zwanego tez wirnikiem, oraz stojana. Stojan jest nieruchomy,
przytwierdzony na state do podtoza, za$ wirnik obraca si¢ wokét wiasnej osi wewnatrz niego.

W najprostszych silnikach pradu statego, na stojanie znajdujq sie magnesy state, zwane tez trwatymi, ktére
samoistnie wytwarzajg pole magnetyczne. Z tym polem oddziatujg uzwojenia nawiniete na wirniku. Komutator dotyka do
szczotek, z ktorych prad jest przekazywany do uzwojen. Szczotki przewodza prad i sg na state podtaczone do zasilania, czyli

wspomnianego juz pradu statego.

wirnik

komutator ——

Ten silnik elektryczny dziata dzigki elektromagnetycznemu oddziatywaniu uzwojen na wirniku, przez ktore aktualnie
ptynie prad, ze stojanem. To zjawisko jest jednym z fundamentéw elektromagnetyzmu i umozliwia przeksztatcenie energii
elektrycznej w ruch z wysoka sprawnoscia.

Cewka, zasilana pragdem, sama zaczyna zachowywac sie jak magnes. Po zmianie polaryzacji pradu, bieguny tego
magnesu réwniez zamieniajg sie miejscami. Jezeli doplyw pradu zostanie przerwany, magnetyczne wiasciwosci znikajg

natychmiast.




3. Przebieg ¢wiczenia

Zmontowa¢ uktad pomiarowy zgodzie z przedstawionym schematem.
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Dokona¢ pomiaréw napiecia, przeptywu pradu, oraz predkosci obrotowej za pomocg tachometru optycznego
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