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xplore

New Automation Award 2012

31 place

in the Education category

of the Xxplore New Automation Award 2012

goes to
University of Warmia and Mazury in Olsztyn
. with the project
Didactic model for suspended transport.
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Studenci mechatroniki pracujacy pod kierunkiem dr inz. Michata Smieji zdobyli trzecie miejsce
w konkursie "Xplore New automation award 2012". W konkursie organizowanym raz na cztery
lata przez niemieckg firme Phoenix Contact, zajmujaca sie technikg potaczen elektrycznych i
automatykag przemystowa, startowaty zespoty z catego Swiata.

Nie byto tatwo zakwalifikowaé sie do konkursu, w ktérym do tej pory zaden zespét z Polski nie
zdobyt wyrdznienia. Wybudowanie modelu nie bytoby mozliwe, gdyby nie finansowa pomoc
macierzystej uczelni. Cho¢ w pierwszym etapie jury ze wszystkich ztozonych projektéw
teoretycznych wyrdznito sto najlepszych z catego $wiata i dato tym zespotom pienigdze na ich
realizacje, to nagroda, ktorg zdobyli studenci UWM wystarczata jedynie na zakup elektroniki do
projektu. Aby model mégt funkcjonowac rektor UNM przeznaczyt na ten cel dodatkowe Srodki
na czes¢ mechaniczng, m.in. tory, rozjazdy, wézki, przektadnie itp., ktéra wym. Studenci sami
zaprojektowali i cze$ciowo wykonali elementy systemu.

Zastosowanie w projekcie najnowszych technologii z obszaru przemystowych sieci
komunikacyjnych, takich jak PROFINET czy systemy WIRELESS, w potaczeniu ze
sterownikami przemystowymi aplikowanymi na rzeczywistych obiektach, w znacznym stopniu
przyczynito sie do podniesienia atrakcyjnosci i skutecznos$ci oferty edukacyjne;.
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Model transportu podwieszanego, bedacy przedmiotem projektu, sktadajacy sie z tzw. czesci
mobilnej (zestawu wozkdw podwieszanych, sterowanych za pomocg sterownikéw PLC
skomunikowanych bezprzewodowo) oraz czesci stacjonarnej (torowiska i zestaw rozjazdéw
sterowanych za pomocg sterownikow PLC skomunikowanych przez sieci przewodowe) pozwala
na demonstracje oraz bezpos$rednig aktywnos$¢ uczestnikéw zaje¢ w zakresie:

- projektowania i weryfikacji na obiekcie algorytméw sterowania,

- programowania PLC,

- konfiguracji sieci przemystowych,

- programowania systemow HMI, SCADA.

Cenna zaletg obiektu jest jego skala umozliwiajgca bezposredni dostep wielu uczestnikéw zajeé
— kazdy z elementdw projektu moze by¢ rownoczesnie programowany z osobnego stanowiska.
Daje to mozliwos¢ ksztatcenia umiejetnosci pracy zespotowej ale tez indywidualizacji zadan.

W sktad zwycieskiego zespotu weszli:

-Tomasz Gogolewski, student Il roku Mechatroniki

Piotr Zaron, student Ill roku Mechatroniki
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Inz. Wojciech Wisniewski, absolwent kierunku Mechatronika

Inz. Jarostaw Rychlica, absolwent kierunku Mechatronika

http://www.youtube.com/watch?v=jm87enInPRA
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