PLAN ZAIJEC, studia niestacjonarne Semestr zimowy 2026/27 : Piatek
wersja 1 godziny-> 15 [ 16 [ 17 [ 18 19 20 21
WYDZIAL NAUK TECHNICZNYCH, UWM w Olsztynie minuty-> |00 [15 [30 [45 [oo [15 [30 [45 [00 [15 [30 [45 00 [15 [30 [45 [0o [15 [30 [45 Joo [15 [30 [45 [o0
- > . . .
Kierunek: MECHATRONIKA, | stopiei, ROK 3, semestr 5 TERMINY ZJAZDOW: g 1 Programowanie obiektowe i strukturalne
1. 9-11.X: 6. 11-13.XII: > (135 min. plus 5 min. przerwy)
- . . X; . AL e | wyk.; ZDALNY
Opiekun roku: dr Marek Raczkowski 2. 16-18.X; 7. 18-20.XII; § dr hab. S. Lipinski; Zj. 1,2,3,5
3. 68X 8 1517 2 2 kod do zaje¢: 1ullI8
LEGENDA: 4. 20-22.XI; 9. 22-24.1; Pigtek - ciag dalszy
2j. - numer zjazdu, na ktérym bedg zajecia; wyk. - wyktad; s.-sala, ) N
brak podanej ulicy -> ul. M.Oczapowskiego 11. 5. 27-29.X;  10.29-31.1. Bl 1
5
©
R L ; . . . £
Poczatek i konlec zajec r\alezy Of:lczytac zgod.nlle z przyk!adfem na stronie WNT. Sesja egzaminacyjna: 01-14.11.2027 r.; g
W kazdym dniu nalezy sprawdzié rowniez cigg dalszy. ) 8 2
Sesja poprawkowa: 15-21.11.2027 r.
Sobota
godziny-> 7 [ 8 [ 9 10 11 [ 12 13 14 15 16 17 | 18 19 20 21
minuty-> 00 [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 Joo [15 [30 [45 Joo [15 [30 [45 Joo [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 [0o [15 [30 [45 [oo [15 [30 [45 Joo [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 00 [15 [30 [45 |00
Elektrohydraulika i Technika mikroprocesorowa
z 1 elektropneumatyka lab.; s. 20 ul. Stoneczna 46a
E; Algorytmy i metody Technika mikroprocesorowa Sterowniki PLC lab.;s. B12; Zj. 1,2,4,7,8,10 Z.1,2,4,7,8,10
> numeryczne (144 min. plus 6 min. przerwy) (108 min. plus 5 min. przerwy) dr K. Duda mgr Banach
1 wyk.; s. C103; zj. 1,2,8,10 — wyk.; s. 19, ul. Stoneczna 46a ——  wyk.; s. 19, ul. Stoneczna 46a
2 s.B203;z.7 Z.1,2,7,8,10 7. 1,2,7,8,10 Technika mikroprocesorowa Elektrohydraulika i
8 2 dr Szturo dr Smieja dr Smieja lab.; s. 20 ul. Stoneczna 46a elektropneumatyka
* zj.1,2,4,7,8,10 lab.;s. B12; Zj. 1,2,4,7,8,10
mgr Banach dr K. Duda
Sobota - ciag dalszy
Robotyka Programowanie obiektowe i strukturalne
> (135 min. plus 5 min. przerwy) (135 min. plus 5 min. przerwy) . . - . . . .
g | o5 ATDE 3 3565 o A 5 3565 Sersani pousocul | | rokpmeiiow| || Pk sy
5 Lo -
gl dr Nitidewicz mgr Chwietczuk lab.; 5. A109 lab.; s. A109 lab.; s. A109
kS Programowanie obiektowe i strukturalne Robotyka 4.356.,9 7.356,9 7.356.9
3 2 (135 min. plus 5 min. przerwy) (135 min. plus 5 min. przerwy) dr Nitkiewicz dr Racewicz dr Racewicz
= kom.; s. A204; zj. 3,5,6,9 kom.; s. A109; zj. 3,5,6,9
mgr Chwietczuk dr Nitkiewicz
godziny->| 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
minuty-> |00 |15 |30 |45 |00 |15 |30 |45 |00 |15 |30 |45 |00 |15 |30 |45 |00 |15 |30 |45 |00 |15 45 |00 |15 |30 |45 |00 |15 |30 |45 (00O |15 |30 |45 |00 |15 |30 |45 |00 |15 |30 |45 (00 |15 |30 |45 |00 |15 |30 |45 |00 ‘15 ‘30 ‘45 00




NIEDZIELA

godziny->| 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
minuty-> |00 (15 |30 |45 |00 (15 |30 |45 (00 |15 (30 |45 |00 |15 |30 (45 |00 |15 |30 |45 (00 |15 |30 |45 |00 |15 |30 |45 (00 |15 (30 |45 |00 |15 |30 (45 |00 |15 |30 |45 (00 |15 |30 |45 |00 (15 |30 |45 |00 |15 (30 |45 |00 |15 |30 (45 |00
E’ Sterowniki PLC Algorytmy i metody
;. K (135 min. plus 5 min. przerwy) numeryczne
X Iabz_SAZB;I.n?iinBeacigir:lﬁa komn.], iéﬁx;tgjzu:(4g Modelowanie i symulacja w Modelowanie i symulacja w
I - 1,49, Mg 9 dynamice maszyn dynamice maszyn
. - k.; s. D3; zj. 1,4,9 lab.; s. D3; zj. 1,4,9
Algorytmy i metody Sterowniki PLC wy A :
2 numeryczne (135 min. plus 5 min. przerwy) prof. Vrublevskyi prof. Vrublevskyi
kom.; s. A204; zj. 1,4,9 lab.; s. 20 ul. Stoneczna 46a
mgr Chwietczuk zj. 1,4,9; mgr Banach
Niedziela - ciag dalszy
<)
2
s(1]1 . ) -
N J‘?Zyl'( obcy H' Sterowanie rbnatljlpulatorom Rebotk Elektrohydraulika i
& (225 min+15 min) robotow ootyka elektropneumatyka
, . wyk.; s. B12 — wyk.; s. B12; zj. 2,3,6,8 — K- s B12: zi. 2.3.6.8
¢w., s. SJO ul. Obitza 1 CNH 7. 2,3,5,6,8,10 dr Drogosz wyk.; s. B12; 7). 2,36,
razdy: 2.3.5.6.8.10 dr Drogosz dr Drogosz
2 ZJaZ y' bt b bl g ]
godziny-> 7 8 [ 9 10 11 2 13 14 [ 15 16 17 | 18 19 20 21
minuty-> (00 [15 |30 [45 |00 [15 [30 ]45 |00 [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 Joo [15 [30 [45 [00 [15 [30 [45 [oo [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 oo [15 [30 [45 [00 [15 [30 [45 [00 [15 [30 [45 [00
Sterowniki PLC Algorytmy i metody Plan przygotowali
> (135 min. plus 5 min. przerwy) numeryczne dr Marek Raczkowski
£ 1 lab.; s. 20 ul. Stoneczna 46a kom.; s. A204; zj. 7 dr Karolina Szturo
5 N '.7. . B h mlll(ihwietc’zuk Algorytmy i metody Modelowanie i symulacja w Modelowanie i symulacja w
gl ZJ. {; mgrbanac 9 numeryczne dynamice maszyn dynamice maszyn Podpis przedstawiciela samorzadu
= - — . . i | . - Zi . - Zi studenckiego
s Algorytmy i metody Sterowniki PLC wyk.; s. B203 ; zj. 7 wyk.; s. D3; zj. 7 lab.; s. D3; zj. 7.
N
3 ) numeryczne (135 min. plus 5 min. przerwy) dr Szturo prof. Vrublevskyi prof. Vrublevskyi
o kom.; s. A204; Zj. 7 lab.; s. 20 ul. Stoneczna 46a Plan zatwierdzit
mgr Chwietczuk zj. 7; mgr Banach
minuty-> [00 [15 |30 [45 [00 [15 [30 |45 |00 [15 |30 [45 oo [15 [30 |45 [oo [15 [30 [45 |00 [15 [30 [45 [00 |15 [30 [45 [00 [15 |30 |45 [00 |15 [30 |45 [00 [15 |30 [45 |00 [15 [30 |45 [00 [15 [30 [45 [00 |15 [30 |45 [o0 |15 [30 [45 |00
godziny-> 7 8 9 10 11 13 14 15 16 17 18 19 20 21




