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1. 9-11.X;  6. 11-13.XII; 

2. 16-18.X; 7. 18-20.XII; 

3.  6-8.XI; 8. 15-17.I; 

4. 20-22.XI; 9. 22-24.I; 

5. 27-29.XI; 10. 29-31.I.
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TERMINY ZJAZDÓW:

Sobota - ciąg dalszy
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Sobota

Piątek - ciąg dalszy
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Sesja egzaminacyjna: 01-14.II.2027 r.;
2

Sesja poprawkowa: 15-21.II.2027 r.
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 Kierunek: MECHATRONIKA, I stopień, ROK 3, semestr 5
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 Opiekun roku: dr Marek Raczkowski
2

17 18 19 20

 WYDZIAŁ NAUK TECHNICZNYCH, UWM w Olsztynie minuty->

P L A N   Z A J Ę Ć, studia niestacjonarne Semestr zimowy 2026/27 Piątek
wersja 1 godziny-> 15 16

LEGENDA: 
zj. - numer zjazdu, na którym będą zajęcia;    wyk. - wykład;   s. - sala, 
brak podanej ulicy -> ul. M.Oczapowskiego 11.

Początek i koniec zajęć należy odczytać zgodnie z przykładem na stronie WNT.
W każdym dniu należy sprawdzić również ciąg dalszy.

Programowanie obiektowe i strukturalne
(135 min. plus 5 min. przerwy)

kom.; s. A204; zj. 3,5,6,9
mgr Chwietczuk

Programowanie obiektowe i strukturalne
(135 min. plus 5 min. przerwy)

kom.; s. A204; zj. 3,5,6,9
mgr Chwietczuk

Robotyka
(135 min. plus 5 min. przerwy)

kom.; s. A109; zj. 3,5,6,9
dr Nitkiewicz

Robotyka
(135 min. plus 5 min. przerwy)

kom.; s. A109; zj. 3,5,6,9
dr Nitkiewicz

Elektrohydraulika i 
elektropneumatyka

lab.;s. B12; zj. 1,2,4,7,8,10  
dr K. Duda

Elektrohydraulika i 
elektropneumatyka

lab.;s. B12; zj. 1,2,4,7,8,10  
dr K. Duda

Technika mikroprocesorowa
lab.; s. 20 ul. Słoneczna 46a 

zj. 1,2,4,7,8,10
mgr Banach

Technika mikroprocesorowa
lab.; s. 20 ul. Słoneczna 46a 

zj. 1,2,4,7,8,10
mgr Banach

Sterowanie manipulatorów i 
robotów

lab.; s. A109
zj. 3,5,6,9

dr  Nitkiewicz

Programowanie obiektowe i strukturalne
(135 min. plus 5 min. przerwy)

wyk.; ZDALNY
dr hab.  S. Lipiński; zj. 1,2,3,5

kod do zajęć: 1ull1l8

Algorytmy i metody 
numeryczne

wyk.; s. C103; zj. 1,2,8,10
s. B203 ; zj. 7

dr Szturo

Technika mikroprocesorowa
(144 min. plus 6 min. przerwy)
wyk.; s. 19, ul. Słoneczna 46a

zj. 1,2,7,8,10
dr Śmieja

Sterowniki PLC
(108 min. plus 5 min. przerwy)
wyk.; s. 19, ul. Słoneczna 46a

zj. 1,2,7,8,10
dr Śmieja

Projekt przejściowy I 
(robotyka i sterowanie) 

lab.; s. A109
zj. 3,5,6,9

dr  Racewicz

Projekt przejściowy I 
(robotyka i sterowanie) 

lab.; s. A109
zj. 3,5,6,9

dr  Racewicz
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Plan przygotowali 
dr Marek Raczkowski
dr Karolina Szturo

Podpis przedstawiciela samorządu 
studenckiego

Plan zatwierdził:

Język obcy II

(225 min+15 min)

ćw., s. SJO ul. Obitza 1 CNH

zjazdy:  2,3,5,6,8,10

Sterowniki PLC
(135 min. plus 5 min. przerwy)
lab.; s. 20 ul. Słoneczna 46a 

zj. 1,4,9;  mgr Banach

Sterowniki PLC
(135 min. plus 5 min. przerwy)
lab.; s. 20 ul. Słoneczna 46a 

zj. 1,4,9;  mgr Banach

Algorytmy i metody 
numeryczne

kom.; s. A204; zj. 1,4,9
mgr Chwietczuk

Algorytmy i metody 
numeryczne

kom.; s. A204; zj. 1,4,9
mgr Chwietczuk

Robotyka
wyk.; s. B12; zj. 2,3,6,8

dr Drogosz

Sterowanie manipulatorów i 
robotów

wyk.; s. B12
zj. 2,3,5,6,8,10

dr Drogosz

Elektrohydraulika i 
elektropneumatyka

wyk.; s. B12; zj. 2,3,6,8
dr Drogosz

Modelowanie i symulacja w 
dynamice maszyn

wyk.; s. D3; zj. 1,4,9
prof. Vrublevskyi

Modelowanie i symulacja w 
dynamice maszyn

lab.; s. D3; zj. 1,4,9
prof. Vrublevskyi

Sterowniki PLC
(135 min. plus 5 min. przerwy)
lab.; s. 20 ul. Słoneczna 46a 

zj. 7;  mgr Banach

Sterowniki PLC
(135 min. plus 5 min. przerwy)
lab.; s. 20 ul. Słoneczna 46a 

zj. 7;  mgr Banach

Algorytmy i metody 
numeryczne

kom.; s. A204; zj. 7
mgr Chwietczuk

Algorytmy i metody 
numeryczne

kom.; s. A204; zj. 7
mgr Chwietczuk

Modelowanie i symulacja w 
dynamice maszyn
wyk.; s. D3; zj. 7
prof. Vrublevskyi

Modelowanie i symulacja w 
dynamice maszyn

lab.; s. D3; zj. 7
prof. Vrublevskyi

Algorytmy i metody 
numeryczne

wyk.; s. B203 ; zj. 7
dr Szturo


