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Legenda:
Plan wykonali: Zatwierdzit:
011 - ul. Oczapowskiego 11 SPIS KATEDR:
H10 - ul. Heweliusza 10 - ul. Oczapowskiego 11: Bartosz Moczulak
H14 - ul. Heweliusza 14
St.46A - ul. Stoneczna 46A Eslz» I}((attet;ra Eektrﬁtgchn&\‘ Energetyki, Elektroniki i Automatyki Magdalena Zielinska
R iM - Katedra Pojazd6w i Maszyn
S"fﬁle'fo‘nzfzn_a 5? Kated KMiPKM - Katedra Mechaniki i Podstaw Konstrukcji Maszyn Pod dstawiciel
s.(Nazwa Katedry) - sala katedry KTMiM - Katedra Technologii Materiatéw i Maszyn s:mﬂ?zg:jzjstsljg‘;v:\i;ii:go'
- ul. Stoneczna 46A:
KM - Katedra Mechatroniki




