Wydziat Nauk Technicznych UWM w Olsztynie

Tematy prac inzynierskich,

realizowanych w semestrach letnim 2025L i ziimowym 2026Z
(regulaminowy termin zakonczenia pracy: 15 lutego 2027)

Z ponizszej listy kazdy student jest zobowigzany wybraé temat
i uzgodnic¢ z promotorem przekazanie do realizacji zgodnie z obowigzujgcym protokotem.

Kierunek Mechatronika

LP. |Promotor Temat pracy inzynierskiej Riﬁ:’;’&c]a
1 prof. dr hab. inz. Projekt uktadu sterowania suszarki stuzgcej do
" |lreneusz Biatobrzewski |suszenia bioodpadow
2 prof. dr hab. inz. Opracowanie testu do oceny osiggnie¢ studenta z
" | Tomasz Lipinski przedmiotu nauka o materiatach
orof. dr hab. inz. Propkt i wykonar_ue stanow[ska do pomiaru przgp’fywu“
3. I S powietrza w zwezce Venturiego z systemem rejestraciji
Wojciech Sobieski d
anych
4 dr hab. inz. Andrzej Zdalnie sterowany system zadawania pasz w oborze o S arezerwowan
" |Anders, prof. UWM powierzchni 300m2 y
5 dr hab. inz. Krzysztof Projekt i wykonanie mechatronicznego karmika dla
" | Jadwisienczak prosiat
6 dr hab. inz. Krzysztof Projekt i wykonanie mechatronicznego poidta dla kur
" | Jadwisienczak niosek
dr hab. inz. Maciej Optymalizacja konstrukcji i uktadu sterowania
7. | Neugebauer, prof. manipulatora gietkiego
UWM Y gietkieg
dr hab. inz. Maciej Projekt i budowa uktadu pomiarowego do stanowiska
8. | Neugebauer, prof. sterowania pracg silnika
UWM praca
9 dr hab. inz. Mirostaw Wyznaczenie poszerzenia instrumentalnego
" | Bramowicz, prof. UWM | dyfraktometru rentgenowskiego Phaser D2
dr hab. inz. Oleksandr Projekt mtellgen'fnego sta_no,vwska Ia}boratoryjnego do
10. . oceny parametrow materiatéw sypkich w warunkach
Vrublevskyi, prof. UWM o
suchych i wilgotnych
dr hab. inz. Oleksandr Projekt mobllnego zestayvu ten§ometry§:;nego do .
11. , ekspertyz technicznych i audytéw jakosci w zakfadzie
Vrublevskyi, prof. UWM .
produkcyjnym
dr hab. inz. Oleksandr Projekt rpobllnego urzadzenia dolsprawdzanla .
12. . elementéw wykonawczych uktadéw mechatronicznych
Vrublevskyi, prof. UWM . .
pojazdu w warunkach serwisowych
1| drhab.inz. Oleksandr | e e Iogiktrazme} | ucsenia
"I Vrublevskyi, prof. UWM Y 1z Wy y 9 yel
maszynowego
dr hab. inz. Piotr Opracowanie metodyki pomiary geometrii proszkow z
14. : . .
Zapotoczny, prof. UWM | wykorzystaniem komputerowej analizy obrazu
dr hab. inz. Piotr Wykorzystanie Programu ImageJ oraz Weka do analizy
15. - -
Zapotoczny, prof. UWM | zdje¢ wykonanych w Swietle spolaryzowanym
16 dr hab. inz. Piotr Opracowanie i budowa stanowiska do pomiarow
'| Zapotoczny, prof. UWM | starzeniowych w warunkach silnego zasolenia.
T Opracowanie i budowa stanowiska do pomiarow
dr hab. inz. Piotr ; o s
17. starzeniowych w warunkach wysokiej wilgotnosci i

Zapotoczny, prof. UWM

temperatury




18.

dr hab. inz. Piotr
Markowski, prof. UWM

Projekt i wykonanie elektronicznego systemu
pomiarowego do monitorowania parametrow pracy
zespotu wysadzajgcego

19.

dr hab. inz. Piotr
Markowski, prof. UWM

Projekt i wykonanie uktadu sterowania dozowaniem
nasion w celu poprawy réwnomiernosci wysiewu nasion
siewnikiem uniwersalnym

20.

dr hab. inz. Piotr
Markowski, prof. UWM

Modernizacja stanowiska dydaktyczno-badawczego do
oceny rownomiernosci poprzecznej wysiewu nasion

21.

dr hab. inz. Piotr
Sotowiej, prof. UWM

Projekt i wykonanie przenosnego uktadu pomiarowego
do pomiaru ci$nienia statycznego i dynamicznego

22.

dr hab. inz. Piotr
Sotowiej, prof. UWM

Projekt i wykonanie stacjonarnego uktadu pomiarowego
elektrowni wodnej

23.

dr hab. inz. Zdzistaw
Kaliniewicz, prof. UWM

Projekt i wykonanie mechatronicznego stanowiska do
pomiaru wtasciwosci tarciowych czgstek materiatéw
sypkich

24,

dr hab. inz. Zdzistaw
Kaliniewicz, prof. UWM

Projekt i wykonanie oprzyrzgdowania do elektronicznej
rejestracji odczytow ze srub mikrometrycznych
mikroskopu warsztatowego

dr hab. Stawomir

Stanowisko diagnostyczno-pomiarowe do zdalnej

25. Kulesza, prof. UWM parametryzacji sensoréw w standardzie HART zarezerwowany
dr hab. Stawomir . .
26. Kulesza, prof. UWM Model inteligentnej windy zarezerwowany
27 dr hab. Stawomir Autonomiczny system optymalizacji nastonecznienia S arezerwowan
"| Kulesza, prof. UWM instalacji fotowoltaicznej typu off-grid y
25, e, Slawomi | Gazach £ aykorzystaniem
"| Kulesza, prof. UWM b yehwdg wykorzy
rozwigzan mechatronicznych
29 dr hab. Stawomir Koncepcja budowy ukfadu regulujgcego wysokos$c¢ stotu
‘| Kulesza, prof. UWM mini-szlifierki typu DREMEL
dr hab. Stawomir o , .
30. Wierzbicki, prof. UWM Projekt i budowa ukfadu sterowania szpulownikiem
. Projekt adaptacji sterowania numerycznego do tokarki
31.|drinz. Adam Fraczyk | n\vencionalnej HOBBYMAT MD-65
32 dr inz. Andrzej Projekt i wykonanie stanowiska do testowania czujek
' | Wesotowski pasywnej podczerwieni.
dr inz. Andrzej Propkt [ wy[«).nanl@T apllkaf:jl umozI|W|aJ'aceJ oceng
33. ; prawidtowosci powierzchniowego rozmieszczenia czujek
Wesotowski : -
pasywnej podczerwieni
dr inz. Andrzej PrOJek_t [ v'vykonanle.apllkaql pozwalajgce;j na oceng
34. ; zagrozenia wtamaniem obiektu oraz sposobow jego
Wesotowski DT
minimalizacji.
35 dr inz. Arkadiusz Porownanie klasycznych algorytmow ML i prostych sieci
"| Rychlik neuronowych w diagnostyce maszyn
. Wielozadaniowy system automatycznego
36 dr inz. Bartosz przygotowywania mieszanek ptynéw z wagowg kontrolg | zarezerwowany
'| Pszczotkowski .
dozowania.
37 dr inz. Bartosz Wptyw parametru przeptywu materiatu w procesie FDM zarezerwowany

Pszczotkowski

na wiasciwosci wytwarzanych elementow

38.

dr inz. Ewelina
Kolankowska

Rola mechatroniki w rozwoju przetworstwa rolno-
Spozywczego

39.

dr inz. Ewelina
Kolankowska

Mechatronika w maszynach rolniczych na przyktadzie
opryskiwacza polowego

40.

dr inz. Jarostaw Gonera

Analiza wptywu masy samochodu i jego obcigzenia na
parametry funkcjonalne ukfadu sterowania silnika
spalinowego




Projekt i wykonanie stanowiska dydaktycznego

41.|drinz. Kamil Duda demonstrujgcego zasade dziatania dotadowania silnika | zarezerwowany
spalinowego za pomocg kompresora mechanicznego
42 | dr inz. Kamil Duda Modyflkgqg uk’ra_du wydechowego pojazdu o ZS poprzez zarezerwowany
doposazenie w filtr czgstek statych
43.|dr inz. Kamil Duda Model reki bionicznej sterowany rekawicg zarezerwowany
44 | dr inz. Kamil Duda Projekt i wykonanie stanowiska dydaktycz_nego robote_l_ zarezerwowany
typu DELTA wykorzystywanego w procesie paletyzaciji
Projekt i wykonanie urzadzenia umozliwiajgcego
45, |dr inz. Kamil Duda testowanie licznikdw osi, zainstalowanych na torach zarezerwowany
kolejowych
Projekt i wykonanie systemu sterowania
46.|dr inz. Kamil Duda beZprzeV\.IOd.owe.g? urzqdzepla umozliwiajgcego zarezerwowany
testowanie licznikdw osi, zainstalowanych na torach
kolejowych
47.|dr inz. Konrad Nowak PrOJe!(t : bUdOWG prototypu urzadzenl’a Zap0b|egajacego Zarezerwowany
odwréceniu sie zaglowki stepkg do gory
48| dr inz. Konrad Nowak PI‘IOJek.t |'budowa prototypu drona do obserwacji dna zarezerwowany
zbiornikéw wodnych
49.|dr inz. Krzysztof Ku$ Zaawanspwane t\.Norzy\.Na cgramlczne -wlasciwosci, zarezerwowany
struktury i potencjat aplikacyjny
50.| dr inz. Krzysztof Kus Real!zaCJa stan0W|sI§a deaktycznegq do dempnstracll
Zjawiska efektu pamieci ksztattu stopdw metali
51.| dr inz. Krzysztof Kus Analiza wtasciwosci i obszary implementacji materiatow
termoelektrycznych
52 | drinz. ¥ ukasz Miazio Wykorzystanie inzynierii odyvrotnej W procesie
odrestaurowywania pojazdow.
53.|dr inz. Michat Janulin Ana."Z? moz]nvyosq rekuperacji energii hamowania w zarezerwowany
miejskim pojezdzie elektrycznym
54.|drinz. P. Drogosz Analiza technicznej funkcjonalnosci stanowiska POS 2
55 dr inz. Pawet Ukfad pomiarowo-sterujgcy systemu odbioru ciepta z
"| Pietkiewicz magazynu
56 dr inz. Pawet Uktad pomiarowy predkos$ci przeptywu naturalnych
"| Pietkiewicz ciekéw wodnych
57.| dr inz. Piotr Szczyglak Mobilna aplikacja do rejestracji podstawowych
parametrow eksploatowanego pojazdu.
58, dr |_n’z. _Seweryn Interaktywne urzadzenie do treningu stuchu Zarezerwowany
Lipinski muzycznego
dr inz. Szymon Projekt automatycznego mieszalnika do lekéw na fermie
59. : ; zarezerwowany
Racewicz drobiu
60. drinz. _Szymon Projekt szafki z elektroniczng kontrolg dostepu zarezerwowany
Racewicz
dr inz. Szymon Projekt modelu robota przemystowego z mozliwoscia
61. : . - zarezerwowany
Racewicz programowania online
dr inz. Szymon : -
62. Racewicz Projekt automatycznego dystrybutora do koktajli zarezerwowany
dr inz. Szymon Projekt stotu do gry Elektrostrike z funkcjg
63. ; . : . zarezerwowany
Racewicz automatycznego zliczania punktow
64. gr nz. Szymon Projekt makiety inteligentnej windy towarowej
acewicz
65 dr inz. Wojciech Projekt i implementacja uktadu sterownia do frezarki
"| Migskowski treningowe;.




Koncepcja stanowiska do symulacji ze sprzezeniem

66.| dr Szymon Nitkiewicz zarezerwowany
zwrotnym

67.|dr Szymon Nitkiewicz Koncepqa _urzqdz_enla do badania W*aSC'V.VOSC' : zarezerwowany
fizycznych i chemicznych wybranych powierzchni

68.| dr Szymon Nitkiewicz Koncepqa budovs_/y robota wertykalnego z roznymi zarezerwowany
trybami sterowania

69.|dr Szymon Nitkiewicz Koncepcja budowy skanera obiektéw 3D zarezerwowany
Studium wykorzystania systemu monitorowania i

70.|dr Szymon Nitkiewicz | automatyzacji parametrow srodowiskowych w zarezerwowany
inteligentnej szklarni

71.| dr Szymon Nitkiewicz Koncepcja budowy stotu obrotowego wraz z ramieniem zarezerwowany

umozliwiajgcym skanowanie obiektow

72.

dr Ewelina Jachimczyk

Projekt systemu sterowania wybranym robotem
przemystowym z wykorzystaniem notacji UML.

73.

dr Ewelina Jachimczyk

Projekt systemu sterowania wybranym robotem
przemystowym z wykorzystaniem modelowania
obiektowego.

74.

dr Ewelina Jachimczyk

Zastosowanie notacji UML w projektowaniu wybranego
systemu mechatronicznego.

o 1

Signed by / Podpisano

Jerzy Domanski
Uniwersytet Warmirisko-
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