Wydzial Nauk Technicznych UWM w Olsztynie

Tematy prac magisterskich

do wyboru w roku ak. 2025/2026 przez studentow semestru pierwszego, studiow II stopnia

Termin ztozenia pracy (zgodnie z Regulaminem Studiow UWM): 30 czerwca 2027

Kierunek studiow: Mechatronika

Po uzgodnieniu wyboru pracy z promotorem, nalezy:
— sporzadzi¢ protokot przekazania pracy dyplomowej zgodnie z NOWYM ZAtACZNIKIEM do procedury dyplomowania
(wersja edytowalna: WSZJK-PD-NT-1-Z1A lub wersja PDF: WSZJK-PD-NT-1-Z1B).

Protokét dostepny na stronie: https://uwm.edu.pl/wnt/ksztalcenie/wydzialowy-zespol-ds-zapewnienia-jakosci-ksztalcenia

— dostarczy¢ protokdt do dziekanatu WNT do dnia 15 maja 2026 r.

Signed by / Podpisano przez:
Jerzy Domanski

Uniwersytet Warminsko-Mazurski
w Olsztynie

Date / Data: 2026-04-30 08:23


https://uwm.edu.pl/wnt/ksztalcenie/wydzialowy-zespol-ds-zapewnienia-jakosci-ksztalcenia

Lp. | Tytul/stopien naukowy Imi¢ i Nazwisko Promotora Temat pracy dyplomowej Rezerwacja tematu

1 2 3 4

1. | Prof. dr hab. inz. Tomasz Lipinski A‘nal‘lza FoZWoju 1 0siagnice metod badan
nieniszczgcych materialow konstrukcyjnych

2. | Dr hab. inz. Maciej Neugebauer, prof. UWM Analiza uktadu .sterowanla §ygnahzaqq uliczng
opartego na logice rozmytej.

3. | Dr hab. inz. Maciej Neugebauer, prof, UWM Budo'wa‘ i ‘anahza,dz‘lalgnla urzadzenia aut9matycznle
wymieniajacego $mieci na karme dla ptakoéw

4. |Dr hab. inz. Oleksandr Vrublevskyi, prof. UWM Ocena stanu eksploatacyjnego ukladu napedowego zarezerwowan

' T Y1, prot. pojazdu oparta na danych z systemu OBD Y

Naukowe podstawy tensometrycznej oceny stanu

5. | Dr hab. inz. Oleksandr Vrublevskyi, prof. UWM napre¢zeniowo-odksztatceniowego obiektow
technicznych

6. |Dr hab. inz. Piotr Markowski, prof. UWM Analiza zj aw1ska dryfu cieczy uzytkowej na stanowisku
do oceny stopnia jej znoszenia

7. |Dr hab. inz. Piotr Zapotoczny, prof. UWM W'ykrorzystanle programu ImagelJ oraz Weka do analizy
zdje¢ wykonanych w §wietle spolaryzowany

8. |Dr hab. inz. Piotr Zapotoczny, prof. UWM Wykprzystapg programu RapidMiner do klasyfikacji
odmianowej ziarna zb6z

9. |Dr hab. inz. Zdzistaw Kaliniewicz, prof. UWM Ocena. efektywnosci prowadzenia plpodwieszonej
zrywki drewna

10.| Dr hab. Stawomir Kulesza, prof. UWM Bad?nle charakteryst.}./k uzytkowych automatu do zarezerwowany
treningu czasu reakcji

- ., Proba zastosowania §wiatlta LED do zwigkszenia
11. . . . . .
Dr hab. inz. Krzysztof Jadwisienczak zdolnosci kietkowania nasion dlugo dojrzewajacych
12.|Dr inz. Andrzej Wesolowski Opracowanie 1 wykonanie uktadu do akwizycji danych

pochodzacych z pomiaréw ultradzwiekowych




Lp. | Tytul/stopien naukowy Imi¢ i Nazwisko Promotora Temat pracy dyplomowej Rezerwacja tematu

1 2 3 4
Identyfikacja stanu pracy uktadu mechanicznego na

13.|Dr inz. Arkadiusz Rychlik podstawie sygnaléw akustycznych z wykorzystaniem
metod uczenia maszynowego
Projektowanie struktur Voronoi i analiza ich

14.| Dr inz. Bartosz Pszczotkowski wiasciwosci mechanicznych w probkach wytwarzanych
metoda FDM

s Dopasowanie charakterystyk silnikow napedowych do
15. .
Drinz. Piotr Drogosz charakterystyk napedzanych obiektow

16.| Dr inz. Piotr Szczyglak Moc}elowamg: wartosci rynkowej maszyn metoda
poréwnywania parami
Analiza porownawcza wybranych metod uczenia w

17.|Dr inz. Seweryn Lipinski adaptacyjnych algorytmach decyzyjnych dla §rodowisk |zarezerwowany
o0 zroznicowanej ztozonosci
Modernizacja i badania doktadnos$ci dziatania

18.|Dr inz. Szymon Racewicz mechatronicznego uktadu pozycjonowania tokarki
TSB-20

19.|Dr Ewelina Jachimezyk Model oblektowy Zautomatyzo'wa’nego stanowiska do
sortowania wybranych przedmiotow.
System detekcji wad jako$ciowych w procesie

20.|Dr Karolina Szturo produkcyjnym na podstawie obrazoéw z kamery zarezerwowany
przemystowej 1 metod uczenia maszynowego
Analiza porownawcza technologii sensorycznych w

21.|Dr Szymon Nitkiewicz cyfryzacji gier planszowych na przyktadzie zarezerwowany
szachownicy opartej na czujnikach RFID

22.| Dr Szymon Nitkiewicz Analiza danych pomiarowych drona FPV w trakcie lotu Zarezerwowany

z wykorzystaniem modutu GPS
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