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UNIWERSYTET WARMIÑSKO-MAZURSKI W OLSZTYNIE

Plan wykonali:

Wojciech Mi¹skowski

Magdalena Zieliñska

Podpis przedstawiciela
samorz¹du studenckiego:

Zatwierdzi³:

Wies³aw Komar

Legenda:

O5 - ul.Oczapowskiego 5
O11 - ul. Oczapowskiego 11

H14 - ul. Heweliusza 14
S54 - ul.S³oneczna 54

O4 - ul.Oczapowskiego 4

O13 - ul. Oczapowskiego 13
H10 - ul. Heweliusz 10

s.(Nazwa Katedry) - sala katedry

SPIS KATEDR:

KBEPiM - Katedra Budowy, Eksploatacji Pojazdów i Maszyn
- ul. Oczapowskiego 11

KEEEiA - Katedra Elektrotechniki, Energetyki, Elektroniki i Automatyki
- ul. Oczapowskiego 11

KIB - Katedra In¿ynierii Bezpieczeñstwa
- ul. Oczapowskiego 11

KIS - Katedra In¿ynierii Systemów
- ul. Heweliusza 14

KMRiPS - Katedra Maszyn Roboczych i Metodologii Badañ
- ul. Oczapowskiego 11

KMiPKM - Katedra Mechaniki i Podstaw Konstrukcji Maszyn
- ul. Oczapowskiego 11

KMiETI - Katedra Mechatroniki i Edukacji Techniczno-Informatycznej
- ul. S³oneczna 46A

KPB - Katedra Podstaw Bezpieczeñstwa
- ul. Heweliusza 10

KTMiM - Katedra Technologii Materia³ów i Maszyn
- ul. Oczapowskiego 11
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UNIWERSYTET WARMIÑSKO-MAZURSKI W OLSZTYNIE
PONIEDZIA£EK

7  -8 8  -9 9  -10 10  -11 11  -12 15  -1615 15 15 15 15 12  -1315 13  -1415 14  -1515 15 16  -1715 17  -1815 18  -1915 19  -20157  -8 8  -9 9  -10 10  -11 11  -12 15  -1615 15 15 15 15 12  -1315 13  -1415 14  -1515 15 16  -1715 17  -1815 18  -1915 19  -20157  -8 8  -9 9  -10 10  -11 11  -12 15  -1615 15 15 15 15 12  -1315 13  -1415 14  -1515 15 16  -1715 17  -1815 18  -1915 19  -2015

20001315

Przedmioty  humanizuj¹ce i spo³eczne

7 30 900 15 1045 1100 12309

002030181315 1445

00131130 1315 1445

945 11 15 00131130 151816451500 1630

945 11 15 15181645

800 930 945 11 15 00131130 1500 1630

800 930 1315 1445

7 30 900 15 1045 1100 12309

00163014

45171516

15144512

15144512

00153013

Projekt
przejœciowy II

(mikrokontrolery)
lab. s.20/S³46

Projekt
przejœciowy II

(mikrokontrolery)
lab. s.20/S³46

Projekt
przejœciowy II

(mikrokontrolery)
lab. s.20/S³46

Projekt
przejœciowy II

(mikrokontrolery)
lab. s.20/S³46

Urz¹dzenia
i metody CNC

(10h)
lab.   s.A108/O11

Urz¹dzenia
i metody CNC

(10h)
lab.   s.A108/O11

Urz¹dzenia
i metody CNC  (20h)

lab.   s.A108/O11

Urz¹dzenia
i metody CNC  (20h)

lab.   s.A108/O11

Urz¹dzenia
i metody CNC  (20h)

lab.   s.A108/O11

Urz¹dzenia
i metody CNC  (20h)

lab.   s.A108/O11

Aktuatory
i serwonapêdy

lab.   s.A109/O11

Aktuatory
i serwonapêdy

lab.   s.A109/O11
Aktuatory

i serwonapêdy
lab.   s.A109/O11

Aktuatory
i serwonapêdy

lab.   s.A109/O11
Aktuatory

i serwonapêdy
lab.   s.A109/O11

Algorytmy
i metody

numeryczne

W

s.A212/O11

Algorytmy
i metody

numeryczne
lab.s.A204/O11

Algorytmy
i metody

numeryczne

W

s.A212/O11

Algorytmy
i metody

numeryczne
lab.s.A204/O11

Analiza
sygna³ów

lab.s.KMiETI/O11

Analiza
sygna³ów

lab.s.KMiETI/O11

Podstawy
metrologii

W

s.107/O13

Podstawy
eksploatacji

i
niezawodnoœci

maszyn

W
s.107/O13

Matematyka

W

s.107/O13

æw.s.A109/O11
Komputerowe metody

wspomagania
projektowania

uk³adów mechatr.
EPLAN

1100 1230
Analiza

sygna³ów

lab.s.KMiETI/O11

Komputerowe
metody
wspomagania
projektowania
uk³adów
mechatronicznych
EPLAN
W Analiza

sygna³ów

W

s.107/O13

800 930

945 11 15

Urz¹dzenia
i metody CNC

(10h)
lab.   s.A108/O11

00131130

Urz¹dzenia
i metody CNC  (20h)

lab.   s.A108/O11

Urz¹dzenia
i metody CNC  (20h)

lab.   s.A108/O11

1315 1445

Aktuatory
i serwonapêdy

lab.   s.A109/O11
Aktuatory

i serwonapêdy
lab.   s.A109/O11



WYDZIA£ NAUK TECHNICZNYCH
WTOREK

PLAN
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15 1045 1100 12309

2000

Jêzyk obcy

1315

7 30 900

7 30 900

7 30 900

15 10459

15 10459

15 10459

15 10459

1100 1230

1100 1230

1100 1230

15181645

15181645

Matematyka

æw.    s.19/H14

Matematyka

æw.    s.19/H14

Matematyka

æw.    s.1/H14
Podstawy
metrologii

lab.  s. B12/O11

Podstawy
metrologii

lab.  s. B12/O11

Podstawy
metrologii

lab.  s. B12/O11

Podstawy
metrologii

lab.  s. B12/O11

Podstawy
metrologii

lab.  s. B12/O11

lab.
Elektronika
s. A219/O11

lab.
Elektronika
s. A219/O11

æw.s.A109/O11
Komputerowe metody

wspomagania
projektowania

uk³adów mechatr.
EPLAN

æw.s.A109/O11
Komputerowe metody

wspomagania
projektowania

uk³adów mechatr.
EPLAN

Urz¹dzenia
automatyki

przemys³owej
lab.s.20/S³.46

Urz¹dzenia
automatyki

przemys³owej
lab.s.20/S³.46

1515 16451500

Sterowniki
samochodowe PLC

lab.s.20/S³.46

Sterowniki
samochodowe PLC

W s.20/S³.46

2000

Jêzyk obcy

1315

1100 1230
Podst. eksploatacji

i niezawodn. maszyn
(10h)

æw.   s.1/H14

1330

00203018
Urz¹dzenia
automatyki

przemys³owej
lab.s.20/S³.46

15144512

Urz¹dzenia
automatyki

przemys³owej

W

s.107/O13

7 30 900 15 10459 1100 1230

Sieci
komunikacyjne

w
mechatronice

W

s.107/O13

Metodyka
pisania
pracy

dyplomowej
(12h)

W

s.D112/O11

Aktuatory
i

serwonapêdy

W

s.107/O13



WYK£ADÓW I ÆWICZEÑ  NA SEMESTR  LETNI
ŒRODA
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Podstawy
metrologii

lab.  s. B12/O11

gr.III / gr.6

Podstawy
metrologii

lab.  s. B12/O11

Podstawy
metrologii

lab.  s. B12/O11

7 30 900

7 30 900

15 10459

1030 1200 45131215

00191730

1400 1530

800 930

800 930 945 11 15

945 11 15

945 11 15

945 11 15

945 11 15

00131130

00131130

00131130

00131130

00131130

00131130

1315 1445

1315 1445

45131215

1400 1530

1545 1715

00191730

Elektro-
hydraulika

i
pneumatyka

W
s.14/H14

Materia³y
dla
mechatroniki
W

lab.A206/O11
Mechanika p³ynów
i termodynamika

lab.A206/O11
Mechanika p³ynów
i termodynamika

Mechanika p³ynów
i termodynamika

æw.   s.1/H14

Mechanika p³ynów
i termodynamika

æw.   s.1/H14

Mechanika p³ynów
i termodynamika

æw.   s.1/H14

lab.A206/O11
Mechanika p³ynów
i termodynamika

lab.A206/O11
Mechanika p³ynów
i termodynamika

lab.A206/O11
Mechanika p³ynów
i termodynamika

lab.s.19/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

lab.s.20/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

lab.s.20/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

lab.s.20/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

lab.s.19/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

lab.s.19/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

Optoelektronika
lab.s.A219/O11

Optoelektronika
lab.s.A219/O11

Optoelektronika
lab.s.A219/O11

Optoelektronika
lab.s.A219/O11

Optoelektronika
lab.s.A219/O11

Optoelektronika
lab.s.A219/O11

lab.s.19/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

lab.s.19/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

Podstawy
informatyki

æw.   s.KMiETI

15 10459

00203018151816451500 16301315 1445

Podstawy
informatyki

W

Przedsiêbiorczoœæ

W

s.A212/O11

Chemia
W

s.A212/O11

Podstawy
informatyki

W

Podstawy
informatyki

W

s.A212/O11

Podstawy
informatyki

W
s.A212/O11

15 10459

1100 1230

Podst. eksploatacji
i niezawodn. maszyn

(10h)
æw.   s.KMiETI

Podst. eksploatacji
i niezawodn. maszyn

(10h)
æw.   s.KMiETI

Mechanika
p³ynów

i
termodynamika

W

s.D112/O11

1500 1630

Mechatronika
w inteligentnym

budynku
lab .s.KMiETI(20h)

Mechatronika
w inteligentnym budynku

lab .s.KMiETI(10h)

Mechatronika
w inteligentnym budynku

lab .s.KMiETI(10h)

800 930 945 11 15

945 11 15

Szkolenie
z zakresu

bezpieczeñstwa
i higieny pracy
(09.03.2016r.)
W   s.D112O11

Szkolenie
z zakresu

bezpieczeñstwa
i higieny pracy
(09.03.2016r.)
W   s.D112O11

16 2045 00

Etykieta
(06.04.2016r.)

Ochrona W³asnoœci Intelektualnej
(30.03.2016r.)

W
s.D112/O11

1315 1445
Optoelektronika
lab.s.A219/O11

00131130

Mechatronika
w inteligentnym

budynku
lab .s.KMiETI(20h)

845 1015

lab.s.20/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

7 00 830lab.s.19/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

lab.s.19/S³46
Sieci komunikacyjne

w mechatronice

7 00 830



CZWARTEK

ROK AKADEMICKI    2015 / 2016
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00131130

1500 1630

1315 1445

800 9 9 11

800 930

945 11 15

945 11 15

945 11 15 00131130

945 11 15

945 11 15

15181645

1500 1630

1315 1445

00131130

15181645

1500 1630

1315 1445

Mechanika
techniczna

æw.   s.1/H14

Mechanika
techniczna

æw.   s.1/H14

Mechanika
techniczna

æw.   s.1/H14

lab.
Elektronika
s. A219/O11

lab.
Elektronika
s. A219/O11

lab.
Elektronika
s. A219/O11

Elektro-
hydr. i pneumatyka
lab.(20h)s. A108/O11

Elektro-
hydr. i pneumatyka
lab.(20h)s. A108/O11

Elektro-
hydr. i pneumatyka
lab.(20h)s. A108/O11

Elektro-
hydr. i pneumatyka
lab.(20h)s. A108/O11

Elektro-
hydr. i pneumatyka
lab.(20h)s. A108/O11

Elektro-
hydr. i pneumatyka
lab.(10h)s. A108/O11

Elektro-
hydr. i pneumatyka
lab.(10h)s. A108/O11

Elektro-
hydr. i pneumatyka
lab.(10h)s. A108/O11

Materia³y
dla mechatroniki
lab.   s.E34/O11

Materia³y
dla mechatroniki
lab.   s.E34/O11

Materia³y
dla mechatroniki
lab.   s.E34/O11

Materia³y
dla mechatroniki
lab.   s.E34/O11

Materia³y
dla mechatroniki
lab.   s.E34/O11

800 930

7 30 900 15 10459 1400 1545 1600 1730

Elektrotechnika
samochodowa

lab.(10h) s.KMiETI

Elektrotechnika
samochodowa
W + lab.(5h)
s.KMiETI

Mechatronika
w inteligentnym

budynku
lab .s.KMiETI(20h)

Mechatronika
w inteligentnym budynku

lab .s.KMiETI(10h)

Mechatronika
w inteligentnym budynku

lab .s.KMiETI(10h)

Techniczna
eksploatacja

pojazdów
W + lab.(5h)

s.19/S³.46

Techniczna
eksploatacja pojazdów

lab.(10h) s.19/S³.46

30 45 15

00131130

1500 1630

Podstawy
informatyki

æw.   s.KMiETI

Podstawy
informatyki

æw.   s.KMiETI

00203018

00203018

800 930 945 11 15

Mechanika
techniczna

W

s.D112/O11

Elektronika

W

s.D112/O11

15181645 lab.
Elektronika
s. A219/O11

Mechatronika
w inteligentnym budynku

lab .s.KMiETI(10h)

Mechatronika
w inteligentnym budynku

lab .s.KMiETI(10h)

800 930

945 11 15

00131130

Optoelektronika

W

s.D112/O11
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UNIWERSYTET WARMIÑSKO-MAZURSKI W OLSZTYNIE
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800 930

800 1015

800 1015 1315 1445

945 11 15

945 11 15

945 11 15

1500 1630

1315 1445

1315 1445

1315 1445

1030 1245

1030 1245

1300 1415

1300 1415

Algorytmy
i metody

numeryczne
lab.s.A204/O11

945 11 15

Materia³y
eksploatacyjne

i biopaliwa
W/lab. s.15/S³46

Materia³y
eksploatacyjne

i biopaliwa
lab s.15/S³46

Materia³y
eksploatacyjne

i biopaliwa
lab s.15/S³46

Chemia (x5)
lab.   s.A21/O11

Chemia (x5)
lab.   s.A21/O11

Chemia (x5)
lab.   s.A21/O11

Chemia (x5)
lab.   s.A21/O11

Chemia (x5)
lab.   s.A21/O11

Chemia (x5)
lab.   s.A21/O11

Podst. ekspl.
i niezawodn. maszyn
(5h)   lab. s.19/S³46

Podst. ekspl.
i niezawodn. maszyn
(5h)   lab. s.19/S³46

Podst. ekspl.
i niezawodn. maszyn
(5h)   lab. s.19/S³46

Podst. ekspl.
i niezawodn. maszyn
(5h)   lab. s.19/S³46

Podst. ekspl.
i niezawodn. maszyn
(5h)   lab. s.19/S³46

Podst. ekspl.
i niezawodn. maszyn
(5h)   lab. s.19/S³46

9 1015 45

Ergonomia

(08.04.2016r.)

W

s.A212/O11

800 930 945 11 15

Urz¹dzenia
i

metody
CNC

W

s.107/O13

Mechatronika
w

inteligentnym
budynku

W

s.107/O13


